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Resolugao - Vetores, translagoes e isometrias

1. Pela observagao da figura concluimos que o ponto C é uma transformagao do ponto A
por uma reflexao axial de eixo BO.

Da mesma forma, o ponto G é uma transformacao do ponto H por uma reflexao axial
de eixo BO e o ponto F é também uma transformacao do ponto I por uma reflexao
axial de eixo BO

Op¢ao(C)

2021, 1* fase, caderno 2

2. Com aregra do paralelogramo conseguimos saber o vetor resultante da soma dos vetores
U e v

i+ 5=ED+DC=EC

Observando a figura, concluimos que a imagem do ponto E pela translacao de vetor
U+ v é o ponto C.

Op¢ao(C)

2019, 12 fase, caderno 2

3. Observando a figura vem que:

BF + EH = BF + FG = BG

Opgao(A)

2019, 22 fase, caderno 2

4. Para determinarmos a imagem do triangulo [ABE] pela translagao de vetor [—ﬁ fazemos
a soma dos pontos correspondentes aos vértices do triangulo [ABE] com o vetor fﬁ :

A+HI=B
B+HI=C
E+HI=F
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Assim a imagem do triangulo [ABE] pela translac¢ao de vetor }T} ¢ o triangulo [BC'F.
Opgao(A)

2019, Epoca especial, caderno 2

5. De acordo com a figura, 1@ + ﬁ = ﬁ + B? = 1@
Opcao(D)

2018, 12 fase, caderno 2

6. Para determinarmos a imagem do ponto E pela translacao de vetor Cﬁ com o vetor
E‘Ij} fazemos a soma do ponto F com os vetores GE e FH:

F+GE+EH=C+EH=D

Assim a imagem do ponto E pela translacao de vetor Cﬁ com o vetor Eﬁ é o ponto D.

2018, 22 fase, caderno 2

7. De acordo com a figura, a reflexao do quadrado 5 relativamente ao eixo CD é o quadrado
2. Logo, a imagem da translagao do quadrado 2 associada ao vetor AB é o quadrado 3.

Opcao(B)

2018, Epoca especial, caderno 2

8. Para determinarmos a imagem do ponto P pela translagao de vetor Cﬁ fazemos a soma
do ponto P com o vetor )S:

P+QS=P+PT=T
Opgao (D)

2017, 1* fase, caderno 2

A Raquel Explica-te 2



Resolucgao - Vetores, translagoes e isometrias Matematica 9°

10.

11.

12.

13.

Observando a figura vemos que a reflexao do ponto F relat_iv)amente ao eixo EB é o
ponto D e que a translagao do ponto D associada ao vetor F'A é o ponto C.

Opcao(C)

2017, 22 fase, caderno 2

A imagem do ponto D pela reflexao de eixo r é o ponto A.

Para determinarmos a imagem do ponto A com o vetor F ? fazemos a sua soma:

A+EF =B

2017, Epoca especial, caderno 2

A reflexao do ponto F e eixo GB é o ponto A.
A+FE=C
Opcao(C)

2016, Epoca especial, caderno 2

BC+A=D
Opcao(D)

2015, 1? fase, caderno 1

Como o triangulo [ABO] é equilatero temos que BOA = 60°, ou seja, @ = 60°.

De acordo com a figura BCA ¢é o angulo inscrito relativamente ao arco AB por
isso a sua amplitude é metade do valor do seu arco correspondente:

N

BCA=42 =9 =30°

Como o triangulo [CBD]| também é equilatero vem que ACD = 30°, isto 6, BC'D = 60°.
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Logo o ponto C é o centro de uma rotagao de amplitude igual a 60° que transforma o
ponto B no ponto D.

Opgao(C)

2015, Epoca especial, caderno 2
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